1 Korrespondenzen der zweiseitigen Laplace-Transformation

2() X(s) = £{z(1)} Kb
5(t) 1 seC
e(t) :91— Re{s} > 0
e~ te(t) . Jlr - Re{s} > Re{—a)
et () - j_ - Re{s} < Re{—a}
te(t) 5 Re{s} > 0
e () o Re{s} > 0
te—ate(1) 5 _:CL)Q Re{s} > Re{—a}
tre=ote(t) (;:%m Re{s} > Re{—a}
sin(wot)e(t) 55"%33" Re{s} >0
cos(wot)e(t) ?{-@g Re{s} > 0
e cos(wot)e (1) . :&;Cﬂr = Re{s} > Re{—a}
e~ sin(wot)e(t) T :)’g T Re{s} > Re{—a}
t cos(wot)e(?) Z‘s%t_c%i Re{s} > 0
tsin(wot)e(t) G%{%W Re{s} > 0
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2 Séatze der zweiseitigen Laplace-Transformation

x(t) X(s) = L{z(t)} Kb
Linearitét Kb D Kb{X;}
Az (1) + Bas(t) AXa(s) + BXa(s) | ey
Verschiebung e T X(s) unverindert
z(t — 1)
Modulation um Re{a} nach

X(s —

e x(t) (s —a) rechts verschoben
»,Multiplikation mit t“,
Differentiation im d .
Frequenzbereich — E:S—X (s) unverandert
tx(t)
Differentiation im
%fltxrelch sX(s) Kb D Kb{X}
dt”
Int ti
ntegra on Ly Kb D Kb{X}
/ (r)dr 5 A{s: Re{s} > 0}
Achsenskalierung 1 X ( s ) Kb mit Faktor
x(at) la|” \a a skalieren
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3 Korrespondenzen der Fourier-Transformation

x(t) X (jw) = Flz(t)}
o(t) 1
1 276(w)
5(t) Jw
1 t wTl’
i (7) e (5)
1
e(t) wo(w) + o
1 rw
rect(at) mSI (%)
si(at) m'l"e(?t (5&)
% —jmsign(w)
_ 2
sign(t) G
eiwot 278 (w — wp)
cos(wot) 7[6(w + wo) + 0(w — wp)]
sin(wot) jr[(w + wo) — 6(w — w)]
el >0 aQ—Q_&Eg
e—a2t2 _\/Ee_f;?
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4 Satze der Fourier-Transformation

z(t) X(jw) = F{a(t)}
Linearitit Axi1(t) + Bzao(t) AX;(jw) + BX2(jw)
Verschiebung z(t — 1) e T X (jw)
Modulation elwoty(t) X (j(w — wp))
»,Multiplikation mit ¢ :
Differentiation im tz(t) - di( Qw)
Frequenzbereich ()
Differentiation dax(t) . :
im Zeitbereich dt juX(ju)
: 1
t X (jw) [Tré(w) + __}
Integration / z(r)dr 1 Jw
— 00 — _____X .
X (i) + 7X@
" 1 ]
Ahnlichkeit z(at) X <2§’-> . a€R\{0}
Faltung 1 (t) * z2(t) Xa(jw) - Xo(jw)
1
Multiplikation x1(t) - z2(1) —2———X1 (jw) * Xo(jw)
T
. z1(1) T2 (jw)
Dualitét 2(jt) Sy (—w)
z(—1) X(—jw)
Symmetrien x*(t) X*(—jw)
z*(—t) X*(jw)
e @] 1 oo
Parsevalsches Theorem / lz(t)]? dt o | X (jw)|[Pdw
—00 TJ-o
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